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Maszyna podtagczona do sieci
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Od rozwigzania wyspowego po maszyne w sieci

Przemyst w okresie przejsciowym

Wyzwania, z ktérymi musi sie zmierzy¢ operator maszyny
budowlanej, zmienity sie zasadniczo w ostatnich latach. Chociaz
branza budowlana jest stosunkowo niewrazliwa na zaktécenia
gospodarcze, niemniej jednak jest narazona na rosngcg presje czasu
i kosztow. Jedng z konsekwenc;ji tego jest fakt, ze koparka
przeksztatcita sie ze zwyktej koparki w elastyczny nosnik narzedzi.
Tylko w interakcji z osprzetem moze wykonywaé duzg liczbe zadar na
placu budowy, do ktérych wczesniej potrzebnych byto kilka maszyn.
Z biznesowego punktu widzenia ma to wiele zalet.

Formuta: mniej maszyn na budowie = mniejsze koszty transportu i
personelu.

Dla operatora maszyny oznacza to, ze jego obszar roboczy stat sie
znacznie bardziej ztozony. Nie musi juz tylko obserwowaé swojego
bezposredniego pola pracy, ale oprdcz swojej faktycznej pracy jako
operator koparki napotyka duzg liczbe komunikatéw z réznych
systeméw sterowania.

Wspdélny mianownik

Floty mieszane to czes$¢ codziennego zycia na placu budowy. Maszyny
i osprzet réznych producentédw pracuja obok siebie i dlatego musza
doskonale ze sobg wspodtdziatac. Systemy, ktére to umozliwiaja, tacza
sie w kabinie operatora maszyny. Aby zapobiec nieprawidtowej
obstudze, a w najgorszym przypadku wypadkom na budowie,
potrzebne sg narzedzia, ktére zapewniaja operatorowi przydatne
wsparcie w wzajemnej koordynacji tych systeméw i koordynowaniu
ich funkcji.

Zadanie: od maszyny sterowanej recznie do maszyny w sieci.

W czasach coraz bardziej ograniczonych zasobdéw, zwtaszcza
wykwalifikowanych specjalistow na budowach, przed wykonawcg
budowy stoi wyzwanie znalezienia lub przeszkolenia pracownikéw,
ktdrzy sg w stanie sprosta¢ tym wymagajgcym zadaniom. Wedtug
aktualnych badan wielu przedsiebiorcéw uwaza to za jedng z
najwazniejszych kwestii na przysztosc.

Przeglad w czasie rzeczywistym

Rejestracja i dalsze przetwarzanie naptywajacych danych dostarcza
operatorowi waznych informacji o produktywnosci i wydajnosci maszyny
i osprzetu. Tutaj kluczem jest transfer danych telematycznych, takich jak
masy tadunku czy czestotliwosci robocze. Szczegdlnie wazne s3 tutaj
kompleksowe rozwigzania, ktore sg w stanie konsolidowac rowniez dane
o réznym formacie i przenosic je do systemow oceny.

KTEG CoPilot jest wynikiem wspdtpracy miedzy producentami i
przedsiebiorstwami, ktorej celem byto rozwigzanie opisanych zadan w
sensie platformy, ktdra jest w stanie elastycznie taczyé zataczniki i
przesytac ich sygnaty do przejrzystego interfejsu uzytkownika w kabinie
operatora.

Ponadto wszystkie dane operacyjne mozna w kazdej chwili ocenic¢ za
pomoca interfejsu telematycznego w chmurze. Rozwigzanie: KTEG
CoPilot.

Jeden interfejs uzytkownika

KTEG CoPilot wspiera operatora maszyny jak cyfrowy pilot. Sercem tego
jest terminal CPX z bezposrednim interfejsem do koparki Hitachi. Dla
operatora wszystkie informacje mozna obstugiwac intuicyjnie i tatwo
odczytac¢ na czytelnym wyswietlaczu dotykowym. Aplikacje mozna w
dowolnym momencie rozszerza¢ modutowo tak fatwo jak aplikacje,
zgodnie z wymaganiami. Informacje zebrane w CoPilot mozna
zintegrowac z istniejgcymi systemami oprogramowania, takimi jak
zarzadzanie flota.

CoPilot oferuje w praktyce wyjatkowe korzysci. Komponenty mozna
indywidualnie faczy¢, rozbudowywad prawie w nieskoriczonos¢ i na
zyczenie doposazyc.

KTEG CoPilot: dobrze przygotowany na przyszte wyzwania.

Wiecej informaciji
i filméw o KTEG CoPilot
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ZMIANA NARZEDZI Z-DO

Sterowanie szybkoztgczem

System lidera na rynku QilQuick jest uwazany za jedno z najbardziej
niezawodnych i najbezpieczniejszych szybkoztgczy na rynku.
Mechaniczna ochrona przed upadkiem osprzetu oraz optyczny
wskaznik blokujgcy aktywnie przyczyniaja sie do zapobiegania
wypadkom. Caty proces ze wszystkimi funkcjami jest zintegrowany
w KTEG CoPilot. Obstugiwany jest catkowicie za pomoca
intuicyjnego terminala operatora w kabinie. OilQuick nie tylko
monitoruje potozenie cylindra H (otwieranie / zamykanie), ale takze
czy sworzen mocowania narzedzia jest naprawde bezpiecznie
zablokowany. Ta kontrola ryglowania odbywa sie nie tylko
mechanicznie, ale takze elektronicznie. Otwieranie szybkoztgcza
mozna bezpiecznie rozpoczaé operacjg dwdch palcéw na
wyswietlaczu dotykowym.

Caty proces zmiany jest wizualnie pokazywany operatorowi na
wyswietlaczu i jednoczesnie sygnalizowany dzwiekiem

TWOJE KORZYSCI

KTEG CoPilot w potaczeniu z systemem szybkiej wymiany OilQuick
Kontrola blokady podwdjnie zabezpieczona
Bezpieczna obstuga oparta na ,,zasadzie dwéch palcow”

vV VvV VvV Vv

Wizualna i akustyczna sygnalizacja procesu zmian

ZAWARTE W COPILOT

advanced PY

professional ... ®

basic PY
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PYTANIE O PODSTAWE

Identyfikacja narzedzia

Nowoczesne osprzet wymaga doktadnych parametrow
hydraulicznych (ci$nienie, przeptyw, tryb pracy). Jest to jedyny
sposdb, aby z jednej strony osiggnac¢ ich petng wydajnosé, a z
drugiej strony ograniczy¢ zuzycie i uszkodzenia. Zty wybér
programu w koparce jest czestym powodem uszkodzenia osprzetu
lub urzadzen nosnych.

Mozna to prawie wykluczy¢ dzieki automatycznemu
rozpoznawaniu narzedzi. Podczas sprzegania narzedzie jest
identyfikowane za pomoca parametrow zapisanych w module
$ledzenia narzedzi (strona 7), a informacje te sg przesytane do
terminala. Oznacza to, ze odpowiednie narzedzie jest
automatycznie wyswietlane operatorowi - pomieszanie ich jest
prawie niemozliwe. Jak poprzednio, program jest wybierany
recznie przez operatora maszyny.

System mozna zastosowac we wszystkich typach maszyn bez
wiekszego wysitku i niezaleznie od producenta.

TWOJE KORZYSCI

> Woyrazna identyfikacja osprzetu

> Doktadna rejestracja godzin pracy osprzetu

> Integracja osprzetu z zarzadzaniem flotg porzez
terminal CPX

> tatwiejsza modernizacja

> System niezalezny od producenta

ZAWARTE W COPILOT

basic
advanced
professional

Cechy 4 —
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PRZYSZtOSC ZARZADZANIA
NARZEDZIAMI WSZYSTKO NA EKRANIE

NOWOSC & WYLACZNIE WKTEG

Zaxis Smart Control Otwarty system telemetryczny

Interakcja miedzy funkcjg Tool Control i maszyng Hitachi otwiera TWOJE KORZYSCI tacznikiem miedzy KTEG CoPilot a éwiatem zewnetrznym jest TWOJE KORZYSCI
drzwi do zarzadzania narzedziami przysztosci - Zaxis Smart

Otwarty System Telematyczny. W ten sposdb operator jest stale

Control. Wykracza daleko poza zwykte wykrywanie zatacznikow i > Rozszerzenie do automatycznego rozpoznawania informowany o lokalizacji i wykorzystaniu maszyn. Aby obstuga > Informacje dostepne w czasie rzeczywistym
zapewnia, ze wiasciwy tryb mocowania jest ustawiany w petni narzedzi byta jak najbardziej wydajna, informacje moga by¢ przesytane > Jeden interfejs dla maszyny i osprzetu
automatycznie. Operator nie musi juz dokonywac recznego > Automatyczny wybér odpowiedniego programu bezposrednio do systeméw klienta, takich jak zarzadzanie flota > Dostep do App Store

WbeFU - wyklucza t? z.fy wybér.pr.ogramu. Op.era.xtor moze w mocowania lub ERP, za poérednictwem chmury Vemcon. Jednoczeénie > Integracja z indywidualnymi systemami klienta
petni §koncentrom{af: sig¢ na SWF’JGJ R"?CV, a zuzycie OSPFZQt}J jest > Kompatybilny ze wszystkimi koparkami Hitachi oferuje dostep do App Store, dzieki ktéremu mozna szybko i

ograniczone do minimum, poniewaz jest zawsze optymalnie serii-61-7 fatwo zainstalowa¢ aktualizacje oprogramowania lub dodaé

zasilany przez koparke Hitachi.

nowe funkcje.

ZAWARTE W COPILOT ZAWARTE W COPILOT
basic o basic o
advanced ® advanced o

professional e ® professional  ceeeeeeeeeeeeees ®
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TAK INDYWIDUALNY
JAK ODCISK PALCA

Sledzenie narzedzi

Waznym elementem KTEG CoPilot jest lokalizator narzedzi,
na ktérym zapisywane sg wszystkie informacje o osprzecie.
Obejmuje to nie tylko typ i numer seryjny, ale takze
wymagane hydrauliczne parametry robocze, takie jak
przeptywy, cisnienie, tryb pracy i wiele innych. Funkcja Tool
Ident jest realizowana w potaczeniu z terminalem CPX.
Poprzez centralny interfejs telematyczny w terminalu
wszystkie istotne informacje na temat osprzetu, takie jak
godziny pracy lub lokalizacja, mozna wywotaé i

zarejestrowac za posrednictwem systemu zarzadzania flota.

Narzedzie do $ledzenia narzedzi zostato zaprojektowane z
mysla o najtrudniejszych warunkach i dlatego moze by¢

réwniez uzywane z osprzetem o wysokim poziomie wibracji.

Lokalizator narzedzi mozna wymieni¢ w ciggu kilku sekund
bez zadnych specjalnych narzedzi. Mozna go odczytac i
zapisywac w prosty i fatwy sposéb za pomoca smartfona.
Umozliwia to szybka i nieskomplikowang wymiane na
budowie.

TWOJE KORZYSCI

>
>
>
>
>

Kompaktowe wymiary

tatwa wymiana

Solidna konstrukcja

Dtuga zywotnos¢ baterii

Bezpieczn potaczenie z terminalem CPXprzez
Bluetooth lub potaczenie kablowe

Obstuga urzadzen mobilnych

> Dostepne z modutem telemetrycznym lub bez niego

Z KOPARKA

DO WSZECHSTRONNOSCI

Inteligentne osprzety

Jako elastyczny i potaczony w sie¢ nosnik narzedzi, maszyna

budowlana wykonuje szeroki zakres zadan na placu budowy i

dlatego musi by¢ dostosowana do szerokiej gamy profili
uzytkowania i zastosowan. Podobnie jak w profesjonalnym

handlu, do danego zadania wykorzystywane jest odpowiednie

narzedzie - liczba osprzetéw rosnie wraz z mnogoscig zadan.

Potgczenie w sie¢ urzadzen dodatkowych i nosnych w KTEG
CoPilot oferuje dalsze korzysci wykraoczajgce poza czystg

kontrole funkcji: na przyktad rejestrowanie dziennikdw wbijania

lub zageszczania, ktore sg istotng czescig dokumentacji placu
budowy. Na podstawie tych zapiséw mozna w dowolnym
momencie przesledzi¢, czy statyczne specyfikacje i wytyczne
zostaty spetnione. Dodatkowo operator ma dostep w czasie

rzeczywistym do takich danych jak biezacej czestotliwosci pracy i

dzieki temu utrzymuje statg kontrole nad postepem prac.

Zapewnia to unikniecie krytycznych czestotliwosci, ktére w

przeciwnym razie mogtyby uszkodzi¢ plac budowy lub otaczajace

budynki.

TWOJE KORZYSCI

> Dostarczanie i ocena danych telemetrycznych z osprzetow:

lokalizacja, godziny pracy, okresy miedzyobstugowe
> Graficzne przygotowanie danych w terminalu CPX
> Dalsze przetwarzanie w potgczonych systemach

Cechy 8
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ZAWSZE ZGODNIE Z PLANEM

Vemcon 2D

Inteligentne sterowanie maszyng 2D to inwestycja w przysztosé,
ktora zwraca sie juz teraz. Wynikajgcy z tego wzrost
produktywnosci przyspiesza procesy na placu budowy, a tym
samym zwieksza wydajno$¢ maszyny. Juz przy pomiarach na placu
budowy oszczedza sie duzo czasu - ciggte ponawianie pomiaréw w
strefie zagrozenia maszyny jest ograniczone lub catkowicie
wyeliminowane. Operator maszyny moze przeczytac¢ wszystkie
istotne informacje na przejrzyscie rozmieszczonym terminalu

obstugowym i dzieki temu zobaczy¢, czy pracuje zgodnie z planem.

Oszczedza to czasochtonne i kosztowne poprawki. Dzieki
zintegrowanej funkcji przechylanej tyzki mozna réwniez szybko i
tatwo przeprowadzic ztozone prace planistyczne

TWOJE KORZYSCI

> Solidne i niezawodne sterowanie maszyng 2D

> Graficzne wyswietlanie w czasie rzeczywistym
usuwania/uzupetniania materiatu

> Nigdy wiecej nie kopiesz za gteboko — oszczedza to czas i
zmniejsza koszty paliwa i materiatow

> Precyzyjna podwdjna kontrola nachylenia i poziomu

> Zwiekszone bezpieczenstwo, poniewaz prace pomiarowe w
strefie zagrozenia nie sg juz konieczne

> Prostaiintuicyjna obstuga za pomoca czytelnego wyswietlacza
operacyjnego CPX z obstugg dotykowa

> W dowolnym momencie mozna go zaktualizowa¢ do
sterowania maszyna 3D

ZAWARTE W COPILOT

advanced
professional

Cechy 10 —

PRZESTRZEGAJ OGRANICZEN

Ograniczenie obszaru roboczego

Podczas pracy w srodowiskach, w ktérych swoboda ruchéw koparki
jest ograniczona, limiter wysokosci i gtebokosci jest uzytecznym
wsparciem dla operatora, dzieki czemu mozna unikna¢ uszkodzen
linii napowietrznych, sufitéw lub linii nisko potozonych.

System oferowany jest w dwdch etapach: pasywnym i aktywnym.
W wersji pasywnej ogranicznik wysokosci i gtebokosci ostrzega
operatora zaréwno akustycznie, jak i wizualnie o zdefiniowanej
barierze. Wariant ,,aktywny” ingeruje rowniez w hydraulike,
zatrzymujgc w ten sposéb ruch sprzetu.

W obu wariantach operator ma statg kontrole, nie ograniczajac ani
nie rozpraszajac go w swojej rzeczywistej czynnosci

TWOJE KORZYSCI

>
>

Zapobiega szkodom w srodowisku pracy
W zaleznosci od srodowiska mozna wybraé
jeden z dwdch poziomdw

Operator moze poswieci¢ uwage swojej
dziatalnosci

"PASYWNY" ZAWARTY W COPILOT "AKTYWNY" OPCJA DLA COPILOT

basic ............................ O basic

advanced
professional

------------- . advanced
............. ® [rofessional
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ZINTEGROWANE WAZENIE 4

Zatadunek

Za pomocg wagi koparki mozna kontrolowac i rejestrowac
przeptywy materiatéw, dzieki czemu mozna w sposdb
identyfikowalny unikng¢ przekroczenia limitow obcigzenia.
Proces wazenia odbywa sie dynamicznie podczas zwyktego
zatadunku i nie wymaga przerywania pracy.

Wagi sg dostepne nie tylko dla maszyn z wysiegnikiem
monoblokowym, ale mogg byc¢ réwniez obstugiwane w
potgczeniu z regulowanymi wysiegnikami.

TWOJE KORZYSCI
> Bezproblemowa integracja z procesem tadowania

> Przestrzeganie gérnych limitéw obcigzenia
> Proces zatadunku nie musi by¢ przerywany w celu wazenia

ZAWARTE W COPILOT

basic o)

advanced P
professional

WIECEJ

BEZPIECZENSTWA DLA

OSOB | MASZYN

Wskaznik momentu obcigzenia

Najwyzsza wydajnos¢ przy jednoczesnym maksymalnym
bezpieczenstwie - to w kilku stowach opis wymagan
wobec naszych maszyn i osprzetu. W praktyce nierzadko
zdarza sie, ze dochodzi do ich przekroczenia, co moze
stanowic zagrozenie zarowno dla maszyn, jak i dla ludzi.
W tym miejscu do gry wkracza system bezpieczenstwa
wskaznika momentu obcigzenia. Przejrzysty terminal
przekazuje operatorowi doktadng pozycje wysiegnika i
osprzetu w czasie rzeczywistym. Jest na biezgco
informowany o tym, w jakim stopniu pracuje na granicy
stabilnosci maszyny. Zanim pojawi sie zagrozenie
bezpieczenstwa, operator otrzymuje ostrzezenie
dzwiekowe i wizualne. Nie ma aktywnego ograniczenia
sprzetu roboczego. Poniewaz jesli sprzet znajduje sie juz w
obszarze krytycznym, operator musi by¢ w stanie ustawic
maszyne z powrotem w bezpiecznej pozycji stojgce;.

TWOJE KORZYSCI

> Monitorowanie stabilnosci w czasie rzeczywistym
> Maksymalne bezpieczeristwo operatora i maszyny
> Prosta obctuga i intuicyjny wyswietlacz za

pomoca terminala

Cechy 12 —
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ZAWARTE W COPILOT
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WYKOPY NA POZIOMIE PLUG & PLAY

Automatyczne poziomowanie Leica 3D Ready

Dzieki temu, ze Leica bazuje na istniejgcych komponentach KTEG
CoPilot, jest juz kompatybilna ze sterownikiem Leica 3D.

Kosztowne komponenty 3D wyswietlacz CPX80, skrzynke GNSS i
odbiornik GNSS mozna tatwo zmontowac i zdemontowac w razie
potrzeby za pomoca technologii Plug & Play. Jesli komponenty 3D sg
potrzebne na innej maszynie, mozesz kontynuowac prace z
systemem nawigacji 2D bez zadnych ograniczen. W razie potrzeby w
krétkim terminie komponenty te mozna w razie potrzeby réwniez
wypozyczyc.

Jesli maszyna ma zostaé wyposazona w Leica 3D w pdzniejszym
terminie, wystarczy dodac tylko kilka brakujgcych elementéw.
Zapewnia to optymalne wykorzystanie zasobdw i znacznie obniza
koszty inwestycji.

System automatycznego usuwania materiatu jest waznym
wsparciem dla kierowcy podczas tworzenia profili terenu. Zgdany

model terenu jest przeksztatcany w precyzyjne ruchy koparki za TWOJE KORZYSCI

posrednictwem CoPilota. Oszczedza to czas i pienigdze na obrébke

koricowg oraz umozliwia skoncentrowang i wolng od zmeczenia > Maszyny sg przygotowane do aplikacji Leica 3D
prace. > tatwy montaz i demontaz komponentéw 3D

) > System niwelacji 2D moze by¢ nadal uzywany bez
System automatycznego usuwania jest dostepny zaréwno dla

5 D
aplikacji 2D, jak i 3D. komponentow 3

> Duza elastycznosé w parku maszynowym

> Mozliwa tatwa aktualizacja z systemu 2D do 3D

> W razie potrzeby mozna réwniez wypozyczy¢
komponenty 3D

TWOJE KORZYSCI

> Intuicyjna obstuga za pomocga terminala CPX
> Doktadne tworzenie profili terenu bez poprawek
> Praca bez zmeczenia dzieki odcigzeniu operatora

ZAWARTE W COPILOT OPCJA DLA COPILOT
basic O basic o
advanced O advanced ®

professional ................ [ ] professional ................ [ ]
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SPOKOJNA REKA

System wspomagania Leica 3D

Proste, solidne i wielofunkcyjne - takie sg zaawansowane
technologicznie elementy sterujace Leica Geosystems. Dzieki tym
wtasciwosciom sprostajg trudnym wymaganiom na budowach, a
prosta i intuicyjna obstuga utatwia prace.

Modele terenu 3D i najnowsza technologia GNSS wspierajg
operatora koparki w precyzyjnym wykonywaniu jego zadan. Model
terenu 3D, aktualna pozycja bazy i informacje o zatozeniach w
czasie rzeczywistym sg wyswietlane w jednostce sterujace;j.
Umozliwia to szybkie i precyzyjne prowadzenie prac pogtebiania
zgodnie z planem.

LEICA 3D STEROWANIE MASZYNA
3D PROFESJONALNY WYSWIETLACZ MCP80

Wzrost produktywnosci nawet 0 50%

Unikanie dodatkowych wykopdéw i poprawek

Oszczednos¢ kosztdw personelu

Minimalizacja kosztow geodezyjnych na placu budowy

Brak statego ponownego pomiaru / kontroli

> Wersja 3D z profesjonalnym wyswietlaczem

> Szybka obstuga dotykowa

> Najbardziej intuicyjna i tatwa obstuga na rynku

> Przedstawienie koparki w widoku 3D

> Rejestracja i tyczenie punktéw bezposrednio na
koparce

> Generowanie prostych modeli terenu bezposrednio
na wyswietlaczu

> Zmiana modelu terenu jednym kliknieciem przycisku

> Szybkie i tatwe przenoszenie modeli danych z biura na
wyswietlacz

> Oprogramowanie 3DMC1kompatybilne ze
wszystkimi popularnymi modelami terenu

v V V V VvV VvV

Wieksze bezpieczenstwo dzieki ograniczeniu prac
geodezyjnych wokot koparki

Redukcja przestojow maszyny

Stacja bazowa, tachimetr i oprogramowanie

Vv Vv

kompatybilne ze wszystkimi popularnymi
systemami 3D

OPCJA DLA COPILOT

Dasic =~ trrrrrrereereereereeeieens O
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KTEG COPILOT basic KTEG COPILOT advanced KTEG COPILOT professional

Warunki KTEG CoPilot basic Warunki KTEG CoPilot basic + advanced

ELEMENTY WYPOSAZEN'A ELEMENTY WYPOSA2ENIA > Wskaznik momentu obcigzenia ELEMENTY WYPOSAZEN'A > Ograniczenie obszaru roboczego (Pasywne)

> Ograniczenie obszaru roboczego (Pasywne) > Leica 3D-Ready

Sterowanie szybkoztagczem Sterowanie szybkozigczem Sterowanie szybkoztagczem

Identyfikacja narzedzi Identyfikacja narzedzi OPCJE WYPOSAZEN'A Identyfikacja narzedzi OPCJE WYPOSAZEN'A

Zaxis SmartControl Zaxis SmartControl Zaxis SmartControl
Otwarty system telemetryczny Otwarty System Telemetryczny > Ograniczenie obszaru roboczego (Aktywne) Otwarty system telemetryczny > Ograniczenie obszaru roboczego (Aktywne)

Zatadunek > Automatyczne poziomowanie Zatadunek > Automatyczne poziomowanie
Vemcon 2D System Vemcon 2D System > System wspomagania Leica 3D

Wskaznik momentu obcigzenia

TERMINAL CZUJNIKI TERMINAL CZUJNIKI TERMINAL LEICA 3D-READY
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Druckfehler, Irrtiimerund Anderungenvorbehalten.
Druckfehler, Irrtimer und Anderungenvorbehalten
Druckfehler, Irrtiimer und Anderungenvorbehalten.
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*  UWAGA : Funkcje Identyfikacja narzedzi i Zaxis Smart Control wymagaja zastosowania Lokaizatora narzedzi
na odpowiadajacych osprzetach
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